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Assista aos videos de tutoriais

Assista os videos de tutoriais no link abaixo, que demonstra como usar com seguranga o seu
novo Phantom 4 Pro/Pro+ safely:

http://www.dji.com/product/phantom-4-pro/info#video

Baixe o aplicativo DJI GO 4

Certifique-se de usar o aplicativo DJI GO 4™ durante o voo. Escaneie o codigo QR abaixo para
baixar a versdo mais nova.

A versao Android do aplicativo DJI GO 4 é compativel com Android 4.4 ou superior.

A versdo iOS do aplicativo DJI GO 4 é compativel com iOS 9.0 ou superior.

Baixe o DJI Assistant 2
http://www.dji.com/phantom-4-pro/info#downloads
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Perfil da Unidade

Esta secdo descreve as funcdes do Phantom 4 Pro/Pro+ e lista os componentes do drone e do
controle remoto.

Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Introducao

O DJI Phantom 4 Pro / Pro+ € um drone inteligente com cadmera e com sensor de obstaculos
em cinco dire¢des construido com sensores de visao e infravermelhos, tornando-o capaz de
evitar obstaculos durante o voo. A sua nova camera oferece uma qualidade de imagem sem
precedentes para o Phantom, com maios clareza, menos ruidos, fotos e videos com resolugao
mais alta. A frequéncia dupla suportada pelo controle remoto torna a transmissao do video HD
mais eficiente e mais estavel.

Destaques

Comandos Tapfly™ e ActiveTrack™ atualizados no aplicativo DJI GO 4, o Phantom 4 Pro/Pro+
voa para qualquer local visivel na tela com um toque e segue objetos em movimento sem
esforco.

Camera e Gimbal: Com o Phantom 4 Pro/Pro+, vocé grava o video em 4K com até 60
frames por segundo e captura fotos com 20 megapixels que permitem uma maior nitidez
gracgas ao novo sensor CMOS de 1 polegada. O seu obturador mecéanico e o foco
automatico (Auto Focus) criam uma experiéncia de gravacao aérea sem igual.

Controlador de Voo: O controlador de.voo foi-atualizado.para fornecer uma experiéncia
de voormais segura e mais confiavel. O novo gravador-de voo armazena os dados
importantes de cada voo..Um sistema de sensores visuais reforca a precisao para pairar
quando voa em um local fechado ou em um ambiente onde o sinal. do GPS nédo esta
disponivel. Dois IMUs e bussolas dobram a seguranca.

HD Video Downlink: A longa escala de baixa laténcia (até 7 km) da transferéncia HD &
alimentada pela vers&o nova do DJI LIGHTBRIDGE™. Suporta 2.4 GHz e 5.8 GHz para
assegurar uma conexao mais confiavel em ambientes com mais interferéncia.

Controle Remoto: O controle remoto do Phantom 4 Pro+ inclui um monitor com alta
luminancia de 5.5 polegadas com DJI GO 4 integrado para o controle total.

Bateria Inteligente de Voo: A nova bateria de voo inteligente DJI de 5870 mAh
atualizada com células de bateria e com um sistema avang¢ado de gerenciamento de
energia para fornecer até 30 minutos* de voo.

*No nivel do mar em um ambiente calmo quando voar no modo ATTI, o tempo do voo ira
variar por causa dos diferentes padrées de voo, condigbes do tempo e da altitude.



Preparando o drone

1. Retire o grampo do gimbal da cdmera como mostrado abaixo:

2. Colocando as hélices
Monte as hélices om anéis pretos nos motores com pontos pretos. Monte as hélices
com anéis prateados nos motores sem 0s pontos pretos. Pressione a hélice na chapa
de montagem e gire na direcdo de encaixe até prender.

e @

3. Instalagao da bateria
Coloquea bateria no compartimento da bateria de acordo com a dire¢do da seta
mostrada abaixo.
Certifique-se de escutar o som do clique que indica que a bateria esta firmemente
inserida. Uma falha nesta operag&o pode afetar a seguranca do voo do seu drone.

N




Preparando o controle remoto

Incline o suporte do disponivel mdvel ou o dispositivo do visor no controle remoto para a
posicao desejada, entdo ajuste as antenas para que fiquem viradas para fora.

Se esta usando o Phantom 4 Pro, siga os passos abaixo para prender o tablet ou dispositivo
movel no suporte.

1. Pressione a tecla na parte superior direita do suporte do dispositivo mével para liberar o
grampo, entao ajuste o grampo de acordo com o tamanho do seu dispositivo movel.

2. Prenda o seu dispositivo movel no grampo pressionando para baixo, e conecte o
dispositivo movel no controle remoto usando o cabo USB.

3. Conecte uma ponta do cabo no dispositivo movel, e a outra ponta na porta USB na
parte traseira do controle remoto.




Diagrama do drone
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11.

12.

13.

14.
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Motor
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Camera/Conexao e tecla LINK

Porta Micro USB

Compartimento do cartdo Micro SD
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Diagrama do controle remoto

Phantom 4 Pro+ (Modelo: GL300E)

1. Antenas
Envia os sinais de controle do drone e do video.

2. Tela de Viséo
Tela do dispositivo com sistema Android para rodar o aplicativo DJI GO 4.

3. Controle
Controla a orientagcdo e o movimento do drone.

4. Tecla de Retorno para Casa (RTH)
Mantenha'a tecla pressionada para iniciar o Retorno para Casa (RTH).

5. Indicadores do nivel da bateria (LEDs)
Mostra o nivel da carga da bateria no-controle remoto.

6. LED de situacao
Mostra a situagao do sistema do controle remoto.

7. Tecla POWER
Usada para ligar e desligar o controle remoto.

8. LED RTH
LED circular em volta da tecla RTH que mostra a situagdo da fun¢do Retorno para Casa
(RTH).

9. Alto-falante
Saida de audio.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

l

Dial de Marcagdes da Camera
Gire o dial para ajustar as marcagdes da camera. (S6 funciona quando o controle
remoto esta conectado no dispositivo mével rodando o aplicativo DJI GO 4).

Tecla PAUSE do Voo Inteligente
Pressione uma vez para que o drone saia do mado TapFly, ActiveTrack ou Advanced.

Botao do Disparador
Botao de dois estagios, pressione para tirar a foto.

Tecla Sleep/Wake
Pressione para “desligar/ligar” a tela, mantenha pressionada para reiniciar.

Microfone

Chave Modo de Voo
Muda entre os modos P, S e A.

Tecla de Gravagdo do Video
Pressione para iniciar a gravagao do video. Pressione novamente para parar a
gravacgao.

Dial do Gimbal
Use este dial para controlar a inclinagéo do gimbal.

Porta Micro USB
Atualize o drone conectando o controle remoto usando o cabo USB OTG.



19. Compartimento do cartao Micro SD
Fornece espaco extra de armazenagem para o dispositivo movel, suporta até 128 GB.

20. Porta HDMI
Saida do sinal de video HDMI.

21. Porta USB
Suporta um dispositivo USB.

22.Tecla C1
Customizado usando o aplicativo DJI GO 4.

23. Tecla/C2
Customizado usando o aplicativo DJI GO 4.

24 Porta Power
Conecte no carregador para carregar a bateria do controle remoto.
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Phantom 4 Pro (Modelo: GL300F)

1. Antenas
Envia os sinais de controle do drone e do video.

2. Suporte do Dispositivo Moével
Segura firmemente o seu dispositivo movel no controle remoto.

3. Controle
Controla a orientag&o e o movimento do drone.

4. Tecla de Retorno para Casa (RTH)
Mantenha a tecla pressionada para iniciar o Retorno para Casa (RTH).

5. Indicadores do nivel da bateria (LEDs)
Mostra-o'nivel da carga-da bateria no-controle remoto:

6. . LED de situacao
Mostra a situagao do sistema do controle remoto.

7. Tecla POWER
Usada para ligar e desligar o controle remoto.

8. LED RTH

LED circular em volta da tecla RTH que mostra a situacao da fungao Retorno para Casa
(RTH).
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Dial de Marcagdes da Camera
Gire o dial para ajustar as marcagdes da camera. (So6 funciona quando o controle
remoto esta conectado no dispositivo mével rodando o aplicativo DJI GO 4).

Tecla PAUSE do Voo Inteligente
Pressione uma vez para que o drone saia do modo TapFly, ActiveTrack ou Advanced.

Botao do Disparador
Botao de dois estagios, pressione para tirar a foto.

Chave Modo de Voo
Muda entre os modos P, S e A.

Tecla de Gravagao do Video
Pressione para iniciar a gravacdo doideo.Pressionenovamente para parar a
gravagao.

Dial do Gimbal
Use este dial para controlar a inclinagéo do gimbal.

Porta Micro USB
Porta reservada.

Porta USB
Conexao no dispositivo mével para usar o aplicativo DJI GO 4.

- 10 ..



17. Tecla C1
Customizado usando o aplicativo DJI GO 4.

18. Tecla C2
Customizado usando o aplicativo DJI GO 4-:

19. Porta'Power
Conecte no carregador para carregar a bateria do controle remoto.
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Drone

Este capitulo descreve as fungdes do Controlador de Voo, Sistema de Visao e Bateria.
Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Controlador de voo

O controlador de voo do Phantom 4 Pro / Pro+ apresenta varias atualiza¢des importantes. Os
modos de seguranca incluem Failsafe e Return-to-Home (Retorno para Casa). Estas funcdes
asseguram o retorno seguro do seu drone se perder o sinal de controle. O controlador de voo
também pode salvar os dados importantes de voo de cada voo no dispositivo de armazenagem
interno. O novo controlador de voo também fornece um aumento na estabilidade e uma nova
funcao de freio no ar.

Modos de Voo
Trés modos de voo estao disponiveis. Os detalhes de cada modo de voo sdo encontrados na
secao abaixo:

Modo P (Posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal GPS esta forte.
O drone utiliza, o sistema de visdo estéreo e o sistema de detecgéo infravermelho para
estabilizar, evitar obstaculos.ou seguir assuntos em movimento.

Funcdes avancadas como TapFly-e ActiveTrack-séo ativadas neste modo.

Modo S (Esporte): Os valores de ganho-de opera¢ao do-drone séo ajustados para
reforcar a forma de manobrar o drone. A velocidade maxima do voo do drone é
aumentada para 72 km/h, note que os Sistemas de Deteccdo do Obstaculo é
desativada neste modo.

Modo A (Altitude): Quando o GPS e o Sistema de Visao nao estiverem disponiveis, o
drone so6 usa o seu bardmetro para posicionar o controle da altitude.

Avisos:

o Os Sistema de Viséo frontal e traseiro sdo desativados no modo S (Esporte),
indicando que o drone né&o ira evitar automaticamente os obstaculos pelo caminho.
Vigie e fique distante dos obstaculos.

e A velocidade maxima e a distancia para o freio do drone aumentam
significativamente no modo S (Esporte). A distancia minima de 50 metros para o
freio é requerida em condigbes sem vento.

e A capacidade de resposta do drone é aumentada significativamente no modo S
(Esporte), indicando que um pequeno no controle do controle remoto sera traduzido
em uma distancia maior de viagem. Vigie e mantenha um espago adequado para as
manobras durante o voo.

e A velocidade de descida do drone aumenta significativamente no modo S (Esporte).
A distdncia minima para o freio é de 50 metros em condi¢bes sem vento

Nota:
Use a chave do Modo do Controlador de Voo para mudar o modo do voo no drone.
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Indicador da Situacao de Voo
O Phantom 4 Pro/Pro+ tem LEDs frontais e Indicadores de Situagdo do Drone. As posicdes
destes LEDs sdo mostradas na ilustragdo abaixo:

Indicador de

LED frontal situacdo do drone

Os LEDs frontais mostram a orientacdo do drone. Os LEDs frontais acendem em vermeltho
quando o drone é ligado para indicar a frente (ou nariz) do drone. Os Indicadores de Situagao
do Drone comunicam a situagé@o do sistema do controlador de voo. A tabela abaixo mostra
mais informacdes.

Descri¢ao do Indicador:de Situa¢ao do Drone

Normal

Ry G Y Vermelho, verde, e amarelo Ligando e executando a checagem automatica.
o piscando alternadamente.
Gy Verde e amarelo piscando Aquecimento do drone.

e alternadamente.

@ Verde piscando lentamente. Modo P com GPS.

el Verde piscando duas vezes Modo P com Sistema de Vis&o.

X2

Amarelo piscando lentamente. Modo A mas sem GPS ou Sistema de Visao.
© Verde piscando rapidamente. Freando.
Aviso

1Yy Amarelo piscando rapidamente. Perda do sinal do controle remoto.

R Vermelho piscando lentamente. Aviso de bateria fraca.

R Vermelho piscando rapidamente. Aviso de bateria muito fraca.

R Vermelho piscando Erro IMU.

= Vermelho aceso. Erro critico.

(ﬁ».‘:..\\*,---: Vermelho e amarelo piscando A calibragem da bussola é requerida,

o alternadamente.
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Retorno para Casa (RTH)

A fungé@o Retorno para Casa (RTH) leva o drone de volta para o ultimo Ponto de Casa gravado.
Tem trés tipos de procedimento RTH: Smart RTH, Low Battery RTH e Failsafe RTH. As se¢des
abaixo descrevem os detalhes.

GPS Descrig¢ao
Home Point % I Se um forte sinal GPS for obtido antes da decolagem, o Ponto para
(Ponto para i Casa sera na posicao de decolagem do drone. A for¢a do sinal GPS é
Casa) %
indicada pelo icone GPS ( i ). O indicador de situagao do drone ira
piscar rapidamente quando o Ponto de Casa for gravado.

Aviso:

O drone pode detectar e evitar obstaculos quando o Sistema de Visdo Frontal estiver ativado e
as condigoes de iluminagdo forem ideais. O drone ira subir automaticamente para evitar
obstaculos e descer lentamente enquanto volta para o Ponto de Casa. Para assegurar o retorno
para casa, ele ndo pode girar ou voar para a esquerda ou para a direita durante a fungdo RTH
enquanto o Sistema de Visédo Frontal estiver ativado.

Funcao Failsafe RTH

O Sistemade Viséo Frontal permite que o drone crie um mapa em tempo real da sua rota de
voo enquantovoa. A funcao Failsafe RTH sera automaticamente ativada se perder o sinal do
controle remoto por mais de 3 segundos. O drone ira planejar a sua rota de retorno e refazer a
rota de voo original para casa. O drone ira pairar por 10 segundos na sua posig¢ao atual.
Quando ele retomar a conex&do com o sinal, ele ird esperar os comandos do piloto. O processo

de Retorno para Casa pode ser.interrompido e o operador.pode retomar o controle do drone se
a conexao com o sinal do controle remoto for reestabelecida.

llustragao Failsafe

1 Gravagao do Ponto de Casa 2 Confirmagéo do Ponto de Casa 3 Perda do sinal do controle remoto
ol ‘ﬁ"'
® W = - s .

\Verde piscando Verde piscando Amarelo piscando rapidamente

4 Perda do sinal (apés 3 seq) 5 RTH (altitude ajustada) 6 Pouso (apos pairar por 5 seg)
= .

Amarelo piscando rapidamente Amarelo piscando rapidamente Amarelo piscando rapidamente
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Avisos:

e O drone ndo pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS estiver fraco ( [ ¥l
estiver cinza) ou indisponivel.

e O drone desce automaticamente e pousa se a fungdo RTH for ativada quando o drone voar
dentro do raio de 20 metros do Ponto de Casa. O drone ira parar de descer e voltar
automaticamente para o Ponto de Casa se mover a alavanca e o drone chegar na altitude de
20 metros ou além durante a operag&do Failsafe.

o O drone ndo pode evitar obstrugdes durante a fungdo Failsafe RTH quando o Sistema de
Visdo Frontal esta desativada, por isto, € importante marcar a altitude adequada da fungdo
Failsafe antes de cada voo. Ative o aplicativo DJI GO 4 e entre em “Camera’ e toque em %
para marcar a altitude para a fungdo Failsafe.

e O usuario ndo pode controlar o drone enquanto ele estiver subindo até 20 metros a partir da
altitude atual. Entretanto, o usuario pode pressionar uma vez a tecla RTH para parar de subir
e retomar o controle.

Fung¢ao Smart RTH

Use a tecla RTH no controle remoto ou toque na tecla RTH no aplicativo DJI GO 4 e siga as
instru¢des na tela quando o sinal GPS estiver disponivel para iniciar a fungdo Smart RTH. O
drone ira voltar automaticamente para o ultimo Ponto de Casa gravado. Use o controle remoto
para controlar a velocidade ou a altitude do drone para evitar colisdes durante o processo
Smart-RTH. Enquanto o drone-retorna, ele ird usar a cdmera primaria para identificar os
obstaculos até-300 metros a frente, permitindo-planejar-uma rota-segura para casa. Mantenha
a tecla Smart*RTH pressionada uma vez para iniciar 0 processo; e pressione novamente a
tecla.Smart RTH'para encerrar.o.procedimento.e retomar o controle total do drone.

Funcao Low Battery RTH

Esta fungéo é ativada'quando-‘a bateria DJI'é consumidaaté o-ponto que pode afetar o retorno
do drone com segurang¢a. O usuario € avisado para retornar para casa ou pousar o drone
imediatamente. O aplicativo DJI GO 4 ira mostrar uma nota quando o aviso de bateria fraca for
ativado. O drone ird voltar automaticamente para o Ponto de Casa se nenhuma agao for
executada apos a contagem regressiva de 10 segundos. O usuario pode cancelar o
procedimento RTH pressionando a tecla RTH no controle remoto. Os limites para estes avisos
sdo automaticamente determinados na altitude e distancia atuais do drone a partir do Ponto de
Casa.

O drone ira pousar automaticamente se o nivel atual de carga da bateria sé pode suportar a
descida do drone a partir da altitude atual. O usuario ainda pode usar o controle remoto para
alterar a orientagao do drone durante o processo de pouso.

O indicador do nivel de carga da bateria € mostrado no aplicativo DJI GO 4, e € descrito
abaixo:

Aviso de bateria muito Nivel sufiiciente da
fraca (vermelho) bateria (verde)

Aviso do nivel de
bateria fraca (amarelo) Tempo restante de voo

s

Energia requerida parz
Retorno para Casa

(12:29
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Indicador do nivel da bateria

Aviso do nivel da
bateria

Comentario

Indicador de
situacgao do
drone

Aplicativo DJI
GO 4

Instrugdes de
voo

Aviso de bateria
fraca

A carga da bateria
esta baixa. Pouse
o drone.

O indicador de
situagdo do drone
pisca lentamente
em VERMELHO.

Toque em “Go-
home" para que o
drone volte para o
Ponto de Casa e
pouse
automaticamente,
ou toque em
“Cancel” para
voltar para o voo
normal. Se
nenhuma acao for
efetuada, o drone
voltara para casa
automaticamente
e ira pousar apos
10 segundos. O
controle remoto
tocara o alarme.

Retorne com o
drone e pouse o
quanto antes,
entao pare os
motores e troque
a bateria.

Aviso de bateria

O drone deve ser

O indicador de

O aplicativo DJI

Deixe o drone

estimado de voo

estimado de voo

baseado no nivel
atual de carga da
bateria.

muito fraca pousado situacao do drone | GO 4 piscara em descer e pousar
imediatamente. pisca rapidamente | vermelho e o automaticamente.
em VERMELHO. drone ira comegar
a descer. O
controle remoto
tocara o alarme.
Tempo restante Tempo restante N/A N/A N/A

Avisos:

e Quando o aviso de bateria muito fraca for ativado e o drone comegar a pousar
automaticamente, vocé pode pressionar o controle esquerdo para cima para que o drone
paire na altitude atual, onde vocé tem a oportunidade de voar para um local de pouso mais
apropriado.

e As zonas e marcadores coloridos na barra do indicador do nivel de carga da bateria refletem
o tempo restante estimado-de voo. Eles sdo automaticamente ajustados de acordo com a
posicdo atual e a situagdo do drone.
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Funcao Precision Landing

O Phantom 4 Pro/Pro+ faz automaticamente a varredura e tenta combinar as caracteristicas do
terreno abaixo durante a funcdo de Retorno para Casa. Quando o terreno combinar com o
terreno do ponto de partida, o Phantom 4 Pro/Pro+ ira iniciar o pouso imediatamente. O
aplicativo DJI GO 4 ira mostrar uma indicagao de que o terreno nao combinou se esta

operacgéo falhar.

Avisos:
e O desempenho da fungdo Precision Landing esta sujeito as condi¢gbes abaixo:

O Ponto de Casa ¢é gravado apos a decolagem, e ndo pode ser atualizado durante o voo.

O drone deve decolar verticalmente. A altitude na decolagem deve ser superior a 10 metros.
AS caracteristicas do terreno no Ponto de Casa devem permanecer inalteradas.

O terreno no Ponto de Casa sem carateristicas distintas ira afetar o desempenho.

A condig¢&o de iluminagdo ndo pode ser muito clara e nem muito escura.

3 As acdes.abaixo estédo disponiveis.durante.o. pouso:

Mova.o acelerador para baixo para acelerar 0 pouso.

b: Mova.os controles em qualquer diregdo para parar a fungdo Precision Landing, fazendo-o
Phantom 4 Pro/Por+ descer verticalmente. A fungado Landing Protection permanecera

pasTo

a.

ativada.

Notas de segurancga Failsafe

' Se o drone esta voando abaixo de 20 metros e a funcéo Failsafe

O drone nao pode evitar obstaculos durante a fungdo Failsafe RTH
quando o Sistema de Visao Frontal estiver desativado. Por isto, €
importante marcar a altitude adequada para a fungéo Failsafe antes de
cada voo. Ative o aplicativo DJI GO 4 e entre em “Camera” e troque em €
para marcar a altitude para a funcao Failsafe.

(incluindo Smart RTH, Lower Battery RTH) esta ativada, o drone ira
primeiro subir para 20 metros a partir da altitude atual. Vocé so6 pode
cancelar a subida saindo da fungao Failsafe.

O drone desce automaticamente e pousa se a fungdo RTH esta ativada
quando o drone voar dentro do raio de 20 metros do Ponto de Casa. O
drone ira parar de subir e retornar automaticamente para o Ponto de Casa
se mover o controle esquerdo se o drone chegar na altitude de 20 metros,
ou além, durante a funcao Failsafe.

O drone nao pode voltar para o Ponto de Casa quando o sinal GPS esta
fraco (["c alll ] aparece em cinza) ou indisponivel.

Se mover o controle esquerdo apos o drone subir acima de 20 metros,
mas abaixo da altitude pré-marcada na func¢ao Failsafe RTH, o drone ira
parar de subir e voltar imediatamente para o Ponto de Casa.

~19 ~




Para evitar os obstaculos durante a fungdo RTH

O drone agora pode detectar e tentar ativamente evitar os obstaculos durante a fungdo RTH,
uma condic¢ao de iluminagdo boa ¢é ideal para o Sistema de Visao Frontal. Apos detectar um
obstaculo, o drone ira agir como descrito abaixo:

1. O drone usara a camera primaria para identificar os obstaculos até 300 metros a frente,
permitindo planejar uma rota segura para casa.

2. O drone desacelera quando um obstaculo é detectado’ 15 metros a frente.

3. O drone para e paira, & entdo inicia a subida verticalmente para evitar o obstaculo.
Eventualmente, o drone ira parar de subir quando estiver pelo menos 5 metros acima do
obstaculo detectado.

4. »Q procedimento-Failsafe RTH ¢ reativado, o drone continua voando para o Ponto de
Casa na altitude atual. '

300 metros

-~ - -

15 metros
Avisos:
e A fungéo de Detecgdo do Obstaculo € desativada durante a descida RTH. Proceda com
cuidado.

e Para assegurar que o drone retorne diretamente para casa, ele ndo pode girar durante a
fungdo RTH enquanto o Sistema de Visdo Frontal estiver ativado.
e O drone ndo pode evitar obstaculos que estdo acima, ao lado ou atras dele.

~20 ~



Funcao Landing Protection (Protecdo no Pouso)
A funcado Landing Protection sera ativada durante o pouso automatico.

1.

Quando a fung¢do Landing Protection determina que o terreno n&o € adequado para o
pouso, o Phantom 4 Pro / Pro+ ira pousar suavemente.

Se a funcdo Landing Protection determina que o terreno nao é adequado para o pouso,
o Phantom 4 Pro / Pro+ ira pairar e esperar a confirmacgao do piloto. O drone ira pairar
para detectar se o terreno n&o é apropriado para 0 pouso mesmo com o aviso de
bateria com nivel critico. Somente quando o nivel da bateria chegar em 0% o drone ira
pousar. O usuario mantém o controle da orienta¢do de voo do drone.

Se a funcdo Landing Protection ndo estiver funcionando, o aplicativo DJI GO 4 ir4
mostrar o pedido de pouso quando o Phantom 4 Pro / Pro+ descer abaixo de 30
centimetros. Toque para confirmar ou mova o controle para baixo por 2 segundos para
pousar quando o ambiente for apropriado para o pouso.

Avisos:
e Esta fungdo néo sera ativada nas circunstancias abaixo:

a) Quando o usuario estiver controlando os controles de inclinagdo/rotagdo/aceleragéo (a
detecgdo do terreno para pouso sera reativada quando os controles ndo estiverem em
uso).

b) Quando o sistema de posicionamento ndo estiver totalmente funcional (por exemplo:
erro na posigdo).

¢) Quando o sistema-de visdo inferior precisa ser recalibrado.

d).~Quando a condigdo de iluminagdo-nédo € suficiente para-o sistema de vis&o inferior.

e Sewumrobstaculo estiver na distancia de até 1 metro do drone, o drone'iré descer 30
centimetros acima do _terreno e pairar. O drone ird pousar apdés a.confirmagdo do usuario.
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Funcao TapFly

Introdugéao

Com a fungao TapFly, o usuario agora pode tocar na tela do dispositivo movel para voar na
direcao designada sem usar o controle remoto. O drone ira evitar automaticamente os
obstaculos que ele “vé&” ou iniciar a freada e entao pairar automaticamente durante 0 voo,
desde que n&o.esteja muito escuro (abaixo de 300 lux) e nem muito claro (acima de 10,000
Jux).

Usando a fungao TapFly
Certifique;se de que o-nivel de carga da bateria esta.acima de 50-%; e o drone esta no modo
P. Entédo siga os passos abaixo para usar a fungao TapFly:

1. Decole e certifique-se de que o drone esta voando pelo menos 2 metros acima do chéo.

2 metros

Auto Hold

TN
2. Ative o aplicativo DJI GO 4 e toque em @ entdo toque em \'~, leia e entenda as
indicagdes.
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3. Toque uma vez na diregao do alvo e espere o icone @ aparecer. Toque novamente
para confirmar a seleg&o e o drone voara automaticamente na direcéo do alvo.

&

0 A

Uy ¢ 7 :
Avisos:

NAO guie o drone para voar sobre pessoas, animais, objetos pequenos e finos (como galhos
de arvore e linhas de energia) ou objetos transparentes (como superficie de vidro ou com
agua).

Observe os obstaculos que estao no caminho do voo e fique distante.

Pode ter desvios entre o caminho do voo esperado e atual na sele¢do da fungdo Tapfly.

A escala de selegdo para a direg¢do do alvo é limitada. Vocé ndo pode fazer a selegdo TapFly
que_ esta muito perto do limite superior ou inferior da tela.

A fungéo TapFly pode ndo operar corretamente quando o drone estiver voando sobre a
superficie da agua ou em uma area coberta com neve. ‘

Tome cuidado quando voar em ambientes muito escuros (abaixo de 300 lux) ou muito claros
(acima de 10,000 lux).

Apos confirmada com a selegao TapFly, o drone ira voar automaticamente na direcdo da area

marcada pelo icone O Note que vocé ainda pode usar os controles no controle remoto para
controlar o movimento do drone durante o voo.

WU oy ol B e

O drone ira ajustar automaticamente a sua velocidade quando detectar um obstaculo na frente
dele ou se estiver voando muito perto do chdo. Entretanto, o usuario ndo deve confiar nesta
fungdo para voar entre obstaculos. O procedimento FailSafe ira ignorar a fungao TapFly se o
sinal GPS estiver fraco; o drone saira automaticamente da fungéo TapFly e voltara
automaticamente para o Ponto de Casa.

~ 23 ~



A funcao TapFly inclui a fungdes abaixo:

Modo TapFly Forward

Modo TapFly Backward

Modo Free

0w

Q

O drone ira voar na dire¢cao do
alvo. O Sistema de Visao Frontal
€ ativado.

O drone ira voar na direcédo
oposta do alvo. O Sistema de
Visdo Traseiro € ativado.

O drone ira voar na dire¢do do
alvo. O controle remoto pode
ser usado para manobrar a
inclinagao do drone
livremente. O Detector de
Obstaculos € desativado
neste modo, use-o0 em um
ambiente sem obstrugdes.

Para sair da funcao TapFly

Use os metodos abaixo para sair da funcao TapFly:

1. /Toque najtecla ‘STOP na tela:
2. Mova para tras o controle de inclinag@o no controle remoto e mantenha pressionada por

mais de 3 segundos.

3. Pressione a tecla de Pausa no controle remoto.

v

Tecla de Pausa

O drone ira parar e pairar apo6s sair da fungao TapFly. Toque em uma nova dire¢&o para
continuar voando ou inicia o voo manual.
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Funcao ActiveTrack

Esta funcéo permite que vocé marque e siga um objeto em movimento na tela do seu
dispositivo movel. O drone ira evitar automaticamente os obstaculos no caminho do voo.
Nenhum, dispositivo externorde-trilhagem é requerido.

O Phantom 4 Pro/Pro+ pode identificare seguirautomaticamente. bicicletas e outros veiculos,
pessoas e animais, e usar estratégias diferentes de trilhagem para cada objeto.

Usando a fungao ActiveTrack
Certifique-se de que o drone esta no modo P. Entao siga os passos abaixo para usar a fungao
ActiveTrack: - ~ : ;

1. Decole e paire pelo menos a 2 metros acima do chao.

T

£ \
ON @0FF 2 metros

Auto Hold

rA

2. No aplicativo DJI GO 4, toque em @ entdo toque em v - | leia e entenda as
indicacdes.

R rars Ml eg Bl Wi Rem oo

wrs
e w]

& == P~
] :
5 O
= [ _|
BRE
b o — M
HE NS VS N VPSS M
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3. Toque no assunto que quer seguir e entao toque para confirmar a selegéo. Se o
assunto nao for reconhecido automaticamente, coloque a caixa na tela sobre ele. A

(7]

caixa

““ mudaré para verde quando o assunto estiver sendo seguido. Se a caixa

mudar para vermelho, o objeto ndo pode ser identificado e vocé deve tentar novamente.

Rrare 801 wb Mt ial Bm oo

A funcéo ActiveTrack inclui os modos:

Trace

Spotlight

Profile

)

b

T

O drone segue 0 assunto em
uma distancia constante. Use o
controle de rotagdo no controle
remoto ou a barra deslizante no
DJI GO 4 para circular o
assunto.

O drone n&o ira seguir o
assunto automaticamente, mas
ele ira manter a camera
apontada para o assunto
durante o voo. O controle
remoto pode ser usado para
manobraro drone;masa
rotacéo é desativada. Use o
controle esquerdo.€ o dial do
gimbal para ajustar o
enquadramento do assunto.

O drone segue o0 assunto em
um angulo e distancia
constantes lateralmente. Use o
controle de rotagao no controle
remoto para circular o assunto.
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Avisos:

NAO selecione uma 4rea com pessoas, animais, objetos pequenos (como galhos de arvore e
linhas de energia) ou objetos transparentes (como superficie de vidro ou agua).

Fique distante dos obstaculos perto do caminho do voo, particularmente quando o drone
estiver voando para tras.

Fique vigilante quando usar a fungdo ActiveTrack em qualquer uma das situagdes abaixo:

a) O objeto sendo seguido ndo esta em um plano nivelado.

b) O objeto sendo seguido muda drasticamente o formato durante o movimento.

c) O objeto sendo seguido pode ser bloqueado ou ficar fora de visdo por um longo periodo.
d) O objeto sendo seguido esta em movimento em uma superficie com neve.

e) A iluminagdo esta muito baixa (abaixo de 300 lux) ou mujto alta (acima de 10,000 ux).

f) O objeto sendo seguido tem uma cor ou padrdo similarao ambiente em volta.

Vocé deve seguir-as-feis-e-regras-tocais-quando-usar-a-fungdo-Active Track.

O drone nédo pode evitar obstaculos durante o modo Profile ou Spotlight. Use estes modos
em-areasabertas.

Notas:

O drone ira detectar e evitar os obstaculos no caminho do voo.
Se o drone perder o objeto sendo seguido, por causa do movimento rapido ou porque o
objeto foi ocultado, selecione novamente o objeto para retomar a operagéo.

Para sair da funcao ActiveTrack
Use os meétodos abaixo para sair da funcdo ActiveTrack:

1. Toque na tecla “STOP” na tela.
2. Pressione a tecla de Pausa no controle remoto.

Apos sair da fungao ActiveTrack, o drone ira pairar na posicao atual, neste ponto vocé pode
selecionar voar manualmente, seguir outro assunto ou retornar para casa.
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Funcao Draw

Introducao

Usando a funcao Draw, o drone ira voar no caminho de voo desenhado na tela. Enquanto ele
voa, ele ira frear automaticamente e pairar quando encontrar obstaculos desde que a
iluminagéo esteja adequada — menos escuro do que 300 lux e nem mais claro.do que 10,000
lux.

Usando a funcao Draw
Certifique-se de que o drone esta no modo P, entdo siga os passos abaixo para usar a fungdo

Draw:

2 metros

1. Decole e paire pelo menos 2 metros acima do chao.

o=y
2. No aplicativo DJI GO 4, toque em @' entdo toque em ') , leia e entenda as
indicacdes

S roms N v B 0 B

: T O
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3. Desenhe uma linha na tela para criar o caminho. Toque em @ e o drone ira voar
nesta rota.

Avisos:

» NAO voe com o drone acima de pessoas, animais ou objetos finos/pequenos (como galhos
de arvores e linhas de  forca) ou objetos transparentes (como vidro ou agua).

[ oV Podate{ algum desV/o enfre arota de‘ vpo\esperaga e a rpta atua/

l

i
- ) | | | G
[ E——— -**/
Apos conflrmar a rota do voo, o drone ira voar no camlnho desenhado na tela:

ANota: — e para Empreender
Os controles podem ser usados para controlar o movimento do drone durante o voo.

K rom | o0 Ml ol B

O drone ira ajustar a sua velocidade quando ele detectar um obstaculo na sua frente ou se ele
voar muito perto do ch&o. Entretanto, esta fungdo n&o deve ser usada para a navegagéo entre
obstaculos. Os procedimentos de seguranga irdo ignorar a funcéo Draw. Se o sinal GPS ficar
fraco, o drone ira sair automaticamente deste modo de voo e voltar para casa.
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Para sair da funcao Draw
Use os métodos abaixo para sair da fungéo Draw:
1. Toque na tecla “STOP” na tela.

2. Mova o controle de inclinagdo para tras no controle remoto e segure por mais de 3
segundos.

3. Pressione a tecla de Pausa no controle remoto.

OR OR

v Tecla de Pausa

O drone ira pairar e pairar apos sair da fungéo Draw. Desenhe uma nota rota de voo para
continuar voando ou inicia 0 voo manual.
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Modo Gesture (Gestual)

No modo Gesture, o Sistema de Visao do Phantom 4 Pro/Pro+ pode reconhecer os seus
gestos, permitindo que ele siga e capture selfies sem o telefone celular ou o controle remoto.
Siga os passos abaixo para usar o modo Gesture:

Modos

Indicagoes

LEDs frontais

Comentarios

Confirme o assunto

5 vermelho piscando

Certifique-se de que o Sistema de
Visao Frontal esta ativado e que a

lentamente S . .
iluminagao ambiente é boa.

Toque no icone e va para a frente
da camera para que o Phantom 4
Pro/Pro+ reconheca voceé.
Levante os bragos e movimente
para o Phantom 4 Pro/Pro+, o
LED frontal piscara em vermelho
duas vezes para confirmar a
distancia de gravacgao.

T

Confirme a distancia. B %2 \iermelho pisca

duas vezes

Contagem regressiva - R Vermelho piscando Coloque os dedos na frente do
para a selfie .’ rapidamente seu rosfo como mostrado na
I /I indicacgao.
Avisos:

e O modo Gesture s6 pode ser usado no modo Photo (fotografia).

e Voe com o drone 2 metros (ou mais) acima do chéo, entdo va para a frente da camera para o
reconhecimento. O LED Frontal piscara rapidamente em vermelho se o Phantom 4 Pro/Pro+ ndo
reconhecer o assunto.

e Ativando o GPS no seu telefone, o Phantom 4 Pro/Pro+ pode seguir com mais preciséo
enquanto voa no modo Gesture.

Modo Tripod

Toque no icone no aplicativo DJI GO 4 para ativar o modo Tripod. No modo Tripod, a
velocidade maxima de voo é limitada a 9 km/h e a distancia para o freio € reduzida para 2
metros. A resposta aos movimentos do controle também é reduzida para suavizar 0s
movimentos controlados.

Aviso:

S6 use 0 modo Tripod quando o sinal GPS estiver forte ou em condigbes ideias de iluminagdo
para o sistema de visgo. Se perder o sinal GPS € se 0 sistema de visdo ndo pode funcionar, 0
drone mudara automaticamente para-o modo Atti. Neste caso, a velocidade do voo ira aumentar
e o drone ndo podera pairar ha posi¢do. Use o modo Tripod com cuidado.

Modo Terrain Follow

O Sistema de Visao Inferior € utilizado no modo Terrain Follow para manter a altura acima do
chéo entre 1 e 10 metros. Este modo é designado para o uso em um terreno de pastagem com
inclinacao de até 20°.

Ative o modo Terrain Follow tocando no icone do Modo de Voo Inteligente no aplicativo DJI GO
4. Quando este modo estiver ativado, a altura atual do drone sera gravada. O drone ira manter
a altura gravada durante o voo e ira subir quando a inclinagéo do terreno aumentar. Entretanto,
o drone nao ira descer quando a inclinagao do terreno diminuir.

Aviso:
E importante que vocé voe somente em condigbes onde o Sistema de Posicionamento da Visdo
possa funcionar corretamente; sendo, o modo Terrain Follow né&o ira funcionar.
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Sistema de visao e Sistema de Deteccédo Infravermelho

Os componentes principais do Sistema de Visao estao localizados nas partes frontal, traseira e
inferior do Phantom 4 Pro / Pro+, incluindo os trés sensores de visdo estéreo [1] [2] [3] e Os
dois sensores ultrassdnicos [4]. O Sistema de Visdo usa o ultrassom e os dados de imagem
para ajudar‘a manter o drone a sua posicao atual, permitindo que ele paire precisamente em
locais fechados ou em ambientes onde o sinal GPS nao esta disponivel. O Sistema de Visédo
procura constantemente por obstaculos, permitindo que o Phantom 4 Pro / Pro+ evite-os indo
por cima, dando a volta ou pairando.

O Sistema de Detecgéo. Infravermelho consiste de dois modulos. infravermelhos 3D [5] nas
laterais do drone. Eles procuram obstaculos nas laterais do drone e sdo ativados em certos
modos de voo.

Wik:d

Alcance da deteccao

O alcance da detecgao do Sistema de Visao e do Sistema de Detecgao Infravermelho é
mostrado abaixo. Note que o drone nao pode detectar e evitar obstaculos que nao estao dentro
desta escala de deteccao.

Aviso:

No modo P, os Sistemas de Visé&o frontal e inferior sdo ativados se a velocidade estiver dentro
de 22 km/h. Nas velocidades mais altas, somente o sistema de visdo virado na dire¢do do voo
sera ativado.
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Calibrando os sensores

As cameras dos Sistemas de Visao Frontal e Inferior instaladas no drone sao calibradas na
fabrica. Entretanto estas cameras séo vulneraveis ao impacto excessivo, e requerem
calibragem através do DJI Assistant 2 ou do aplicativo DJI GO 4 de vez em quando. Siga os
passos abaixo para calibrar a camera.

01 02 03

Aponte o drone para a frente da tela Alinhe as caixas Gire e incline o drone

Calibragem rapida

Use a calibragem rapida quando o aplicativo DJI GO 4 notificar que & necessaria a calibragem
do sensor da visdao. Toque em “Aircraft Status” -> “Vision Sensors” para iniciar a calibragem
rapida.

Avisos:

e A calibragem rapida € uma solugdo rapida para o sensor de visdo. A conexdo do drone no
computador para executar a calibragem completa usando o aplicativo DJI Assistant 2 é
recomendada assim.que possivel. A calibragem so deve ser feita quando as condigbes de
iluminacéo forem adequadas e.em superficies.com textura, como a grama.

e Ndaofaca a calibragem do drone em superficies que refletem muito, como marmore ou
ceramica.
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Usando o Posicionamento da Visao

O Posicionamento da Visao é ativado automaticamente quando o drone é ligado. Nenhuma
acao e requerida. O Posicionamento da Visdo normalmente € usado em ambientes fechados,
quando o sinal GPS nao esta disponivel. Usando os sensores embutidos no Sistema de Viséao,
o drone pode pairar precisamente mesmo sem o sinal GPS.

~_ 7

9

Siga'0s passos abaixo parajusar.o Posicionamento da Visao:
1. Coloque a chave do modo do voo no modo P
2. Coloque o drone em uma superficie nivelada. Note que o0 Sistema de Visdo nao pode
operar-corretamente sem variagdes claras do padrao.
3. Ligue o drone. O indicador de situacao do drone ira piscar na cor verde duas vezes, que
indica que o, Sistema de Posicionamento esta pronto. Pressione suavemente o controle
esquerdo para cima para decolar e o drone ira pairar na posicao.
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Freio assistido a partir do Detector de Obstaculo

Alimentado pelo Detector de Obstaculos, o drone agora ira iniciar ativamente o freio quando
obstaculos forem detectados em volta dele. Note que a fungdo do Detector de Obstaculos
opera melhor quando a condi¢do de iluminag&o é ideal e o obstaculo é claramente marcado ou
tem textura. A velocidade do drone nao pode exceder 50 km/h para que haja distancia
suficiente para frear.

Avisos:

e O Sistema de Detecgéo Infravermelho 3D so € ativado no modo Beginner ou no modo
Tripod. Voe com ateng§o.

e O desempenho do Sistema de Visdo e do Sistema de detecgdo Infravermelho € afetado pela
superficie em que esta voando. Os sensores ultrassénicos podem ndo medir precisamente
as distancias quando operar acima de materiais que absorvem o som. Além disto, a camera
pode néo funcionar corretamente em ambientes néo ideias. O drone mudara do modo P para
o0 modo A automaticamente se o sinal GPS ou o Sistema de Vis&do ndo estiver disponivel.
Use o drone com atengdo nas situagdes abaixo:

a) Voar sobre superficies monocromaticas (como preto puro, branco puro, vermelho puro,
verde puro).

b) Voar sobre superficies que refletem de forma intensa.

c¢) Voar em alta velocidade ou acima de 50 km/p em 2 metros ou acima de 18 km/h em 1
metro.

d) Voar sobre superficies de agua ou transparentes.

e) Voar sobre superficies ou objetos moveis.

f) Voar na area onde a iluminagdo muda frequentemente ou drasticamente.

g) Voar sobre superficies muito escuras (lux < 10) ou muito claras (lux > 100,000).

h) Voar sobre superficies que podem absorver ondas sonoras (como um carpete espesso).

i) Voar sobre superficies sem padrbes ou texturas claras.

J) Voar sobre superficies com padrées ou texturas com repetigdo idéntica (como as tiras
com um mesmo design).

k) Voar sobre superficies inclinadas que irdo afastar as ondas sonoras do drone.

I) Voar sobre obstaculos com superficie que ndo reflete bem os sinais infravermelhos.

m) NAO posicione as laterais de dois drones para evitar a interferéncia entre os moédulos
infravermelhos 3D.

n) NAO cubra o vidro de prote¢do do médulo infravermelho. Mantenha limpo e sem danos.
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Notas:

e Mantenha os sensores limpos. A sujeira ou outros detritos podem afetar a operagdo dos
sensores.

e O Posicionamento da Visao so € efetiva quando o drone esta na altitude de 0.3 e 10 metros.

e O Sistema de Visdo pode ndo operar corretamente quando o drone voar sobre a agua.

e O Sistema de Visdo pode néo ser capaz de reconhecer um padrdo no chdo em condi¢bes de
iluminagé&o fraca (menos de 100 lux).

e N&o use dispositivos ultrassénicos com frequéncia de 40 KHz quando o Sistema de
Posicionamento da Viséo esta operando.

Proibicdo:

e Mantenha os animais longe do drone quando o Sistema de Posicionamento da Visgo esta
ativado. O sensor do sonar emite sons em uma frequéncia que so € escutada por alguns
animais.

Gravador de Voo

Os dados do voo sao automaticamente gravados no dispositivo de armazenagem interna da
drone. Os dados incluem a telemetria do voo, a informagéo da situagéo da drone e outros
parametros. Para acessar estes'dados, conecte a drone no computador usando a porta Micro
USB e ative o DJI Assistant 2.
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Para colocar e retirar as hélices

Use somente as hélices aprovadas pela DJI com o seu Phantom 4 Pro/Pro+. Os anéis cinza e
preto nas hélices indicam onde elas devem ser conectadas e a diregédo do giro.

Hélices Anel Cinza Anel Preto
llustragdo = ST —a
Conecte Motores sem o0s pontos pretos. Motores com 0s pontos pretos.
Legendas ﬁﬁ Travado: Gire as hélices nesta dire¢do para prender.

Tﬁ Destravado: Gire as hélices nesta direcdo para soltar.

Para colocar as hélices

1.

2.

Certifique-se de remover as etiquetas de aviso nos motores antes de conectar as
hélices.

Monte as hélices com os anéis pretos nos motores com pontos pretos. Monte as hélices
com 0s anéis cinza nos motores sem os pontos pretos. Pressione a hélice para baixo na
chapa de montagem e gire na direc&do e travamento até estar firme na posi¢éo.

Para retirar as hélices
Pressione as hélices para baixo na superficie de montagem no motor, gire a hélice de acordo
com a diregdo marcada para destravar a hélice.

Avisos:

Tenha cuidado porque as hélices sédo afiadas. Manuseie com cuidado.

Use somente as hélices aprovadas pela DJI. Ndo misture hélices de marcas ou tipo diferentes.
Verifique se as hélices e os motores estao instalados corretamente e firmemente antes de cada
vooO.

Certifique-se de que todas as hélices estdo em boas condi¢gbes antes de cada voo. NAO use
hélices antigas, quebradas ou danificadas.

Para evitar lesées, FIQUE DISTANTE e NAO toque nas hélices ou nos motores quando
estiverem girando.

Use SOMENTE as hélices DJI.



Bateria DJI de Voo Inteligente

A bateria DJI tem a capacidade de 5870 mAh, voltagem de 15.2V, e um sistema de carga-
descarga inteligente. Ela sé pode ser carregada com o carregador DJI apropriado.

Carregador

Avisos:

e A bateria deve ser totalmente carregada antes de ser usada pela primeira vez.

e Tenha cuidado porque a saida de poténcia do carregador fornecido com o Phantom 4
Pro/Pro+ e de 100 watts.

Fung¢des da bateria DJI

1.
2.

10.

1.

Indicacdo do nivel da bateria: Os LEDs mostram o nivel de carga atual da bateria.
Funcao de descarregamento automatico: A bateria descarrega automaticamente para
abaixo de 65% da carga total quando ele fica sem ser usada por mais de 10 dias. Leva
cerca de 2 dias para descarregar a bateria de 100% para 65%, e € normal sentir um
calor moderado sendo emitido pela bateria durante o processo de descarregamento. O
limite de descarregamento pode ser marcado no aplicativo DJI GO 4.

Carregamento balanceado: Balango automatico da voltagem de cada célula da bateria
quando faz o carregamento.

Protecéo de carregamento excessivo: O carregamento para automaticamente quando a
bateria estéa totalmente carregada.

Detecgao da temperatura: A bateria s6 sera carregada quando a temperatura estiver
entre 5°C e 40°C.

Protecéo de corrente excessiva: A bateria para o carregamento quando a alta
amperagem (acima de 8A) é detectada.

Protegc&o de descarregamento excessivo: O descarregamento para automaticamente
guando a voltagem da bateria chega em 12V para evitar danos.

Protecao contra curto-circuito: A fonte elétrica € cortada automaticamente quando um
curto-circuito € detectado.

Protec&o de danos na célula da bateria: O aplicativo DJI GO 4 mostra uma mensagem
de aviso quando uma célula danificada da bateria & detectada.

Modo Sleep: O modo Sleep € ativado apds 20 minutos de inatividade para economizar
energia.

Comunicagao: Voltagem da bateria, capacidade, corrente e outras informagdes
relevantes s&o fornecidas para o controlador principal do drone.

Aviso:
Leia 0 guia de seguranga da bateria antes do uso.
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Usando a bateria

Para ligar ou desligar

Para ligar: Pressione a tecla Power uma vez, entdo mantenha pressionada por 2
segundos para ligar. O LED Power acendera em verde e os indicadores do nivel da
bateria irdo mostrar o nivel atual da carga da bateria.

Para desligar: Pressione a tecla-Power-uma vez;.entdo-mantenha pressionada por 2
segundos para desligar. O LED Power ira piscar quando-desligar o Phantom para
permitir a‘parada automatica da gravagao no caso da gravacao, nao ter sido parada.

Verificando o nivel de carga da bateria

Os Indicadores do Nivel de Cargaida Bateriarmostram: a carga restante. Quando a bateria esta
desligada, pressione a tecla Power uma vez. Os Indicadores do Nivel de Carga da Bateria
acendem para mostrar o nivel atual de carga na bateria. Veja os detalhes abaixo.

Nota: Os indicadores do nivel da bateria também mostram o nivel atual da bateria durante o

LEDA1

LED2
LED3

LED4

Tecla Power (LED embutido)
Indicadores do nivel da bateria

carregamento e o descarregamento. Os indicadores s&o definidos abaixo.

[} : LED aceso

[ :LED apagado

{F: LED piscando

Padrées do LED
LED1 LED2
J 0
I 0
I 0
I 0
a 0
0 {
0 I
¥ 0
I I

LED3

LED4

e U o W Ml e R - SR

=

Nivel da Bateria

87.5%~100%
75%~87 5%

62.5%~75%

50%~62.5%

37.5%~50%
25%~37 5%
12.5%~25%
0%~12.5%

0%




Notas sobre a baixa temperatura:

1.

2.

A capacidade da bateria € significativamente reduzida quando voa em um ambiente
com temperatura baixa (menos de 0°C).

Nao é recomendado usar a bateria em um local com temperatura extremamente baixa
(abaixo de -10°C). A voltagem da bateria deve chegar ao nivel apropriado quando
usada em um ambiente onde a escala de temperatura esta entre -10°C e 5°C.

Encerre o voo o mais breve possivel se o aplicativo DJI GO 4 mostrar o aviso “Low
Battery Level Warning” em um local com temperatura baixa.

Coloque a bateria em um local com temperatura aquecida antes de usa-la em um local
com temperatura baixa.

Para assegurar o desempenho da bateria, mantenha a temperatura do corpo da bateria
acima de 20°C.

O carregador ira pausar o processo de carregamento se a temperatura no nucleo da
bateria estiver fora da escala (0°C ~ 40°C).

Aviso:
e Para aquecer a bateria do drone, ligue a unidade e espere cerca de 1-2 minutos antes de
decolar.

Para carregar a bateria

1.
2.

3.

Conecte o carregador de bateria na tomada elétrica (100-240V 50/60Hz).

Abra a tampa de protegao e conecte a bateria no carregador. Se o nivel da bateria
estiver acima de 95%, ative a bateria antes do carregamento.

O indicador do nivel da bateria ira mostrar o nivel atual da bateria durante o
carregamento.

Os indicadores do nivel'da bateria apagam quando o carregamento é completado.
Desconecte a bateria do carregador.

Deixe a bateria em um local com ar fresco apds cada voo. Deixe a temperatura da
bateria diminuir até a'temperatura ambiente antes de guarda-la.

Aviso:
e Sempre desligue a bateria antes de inserir ou remover do Phantom 4 Pro/Pro+. Nunca insira
ou remova a bateria quando ela estiver ligada.

Tomada elétrica

W mei

Carregador

Bateria

Indicadores do nivel da bateria durante o carregamento

LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel da bateria
I 0%~25%
(] 25%~50%

50%~75%
75%~100%

SSRE o e e 3

(el o i o= =
e o o

= — k=

o

Totalmente carregada
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Indicagao LED de proteg¢ao da bateria

A tabela abaixo mostra os mecanismos de protecao da bateria e os padrées correspondentes
do LED.

Indicadores do nivel de carga da bateria durante o carregamento

LED1
0

= O BEY O N

LED2

¥

o

=

LED3

LED4 |Padrao piscante

=

LED2 pisca 2 vezes p/ segundo
LED? pisca 3 vezes p/ segundo
LED3 pisca 2 vezes p/ segundo
LED3 pisca 3 vezes p/ segundo
LED4 pisca 2 vezes p/ segundo

LED4 pisca 3 vezes p/ segundo

Item de protegao da bateria

Corrente excessiva detectada

Curto circuito detectado

Carga excessiva detectada

Voltagem excessiva detectada no carregador
Temperatura muito baixa para o carregamento

Temperatura muito alta para o carregamento

Apos solucionar o problema, pressione a tecla Power para apagar o indicador do nivel de carga
da bateria. Desconecte a bateria do carregador e reconecte para retornar ao carregamento.
Note que vocé nao precisa desconectar e reconectar o carregador no caso de erro na
temperatura ambiente; o carregador voltara para o carregamento quando a temperatura estiver
dentro da escala permitida.

Aviso:

A DJI ndo tem qualquer responsabilidade por danos causados por carregadores de terceiros.

Como descarregar a sua bateria:

Lento:

Rapido:

Coloque a bateria no compartimento de bateria do Phantom 4 Pro/Pro+ e
ligue-a. Deixe-a ligada até ter menos de 8% de carga, ou até a bateria
nao poderser mais ligada. Ative o aplicativo DJI GO 4 para checar o nivel

da bateria.

Voe comro-Phantom 4 Pro/Pro+ em'um local fechado até a bateria ficar
com menos de 8% de carga, ou até a bateria ndo poder mais ser ligada.



Controle Remoto

Este capitulo descreve as fun¢des do controle remoto e inclui as instrugdes para controlar o
drone e a camera.

Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Perfil do controle remoto

O controle remoto do Phantom 4 Pro/Pro+ & um dispositivo de comunicagao multifuncional sem
fio que integra o sistema de transmissao de video e o sistema de controle remoto do drone. A
transmissao do video em 5.8 GHz é recomendada em areas urbanas porque € mais resistente
a interferéncia, ja a frequéncia de 2.4 GHz é boa para transmissées em longas distancias em
area aberta. O controle remoto opera varias fungées da camera, incluindo capturar foto/video e
reproduzir, além de controlar o movimento do gimbal. O nivel de carga da bateria &€ mostrado
com os indicadores LED no painel frontal do controle remoto.

Notas:

e Versdo.de conformidade: O controle remoto é compativel com.as regulamentagées locais.

e Modo de operagao: O controle pode ser marcado para Mode 1, Mode 2 ou modo customizado.
e Mode 1: O controle direito opera como acelerador.

e Mode 2: O controle esquerdo opera como acelerador.

Nota:
Para evitar interferéncia na transmissdo, ndo opere mais de trés drones na mesma area.
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Usando o controle remoto

Para ligar e desligar o controle remoto

O controle remoto do Phantom 4 Pro/Pro+ é alimentado por uma bateria recarregavel 2S com
capacidade de 6000 mAh. O nivel de carga da bateria é indicado com os LEDs no painel
frontal. 'Siga os passos abaixo'para ligar o controle remoto:

1. Quando o controle remota estiver desligado, pressione a tecla Power uma vez. Os LEDs
do nivel de carga da bateria irdo mostrar o nivel de carga.atual.

2. Mantenha a tecla Power pressionada para ligar o controle remoto.

3. O controle remoto ira tocar o bipe quando for ligado. O LED de situagao (Status) piscara
rapidamente em verde;indicando que;o controle remoto esta fazendo a conexao com o
drone. Os LEDs de situagdao acendem em verde quando a conexao & completada.

4. Repita o Passo 2 para desligar o controle remoto.

o Seee
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Carregando o controle remoto
Carregue o controle remoto usando o carregador fornecido. Veja a ilustragcao abaixo para obter
mais detalhes.

e

Tomada elétrica

Carregador

Controlando a camera
Grave os videos/fotos, e ajuste as marca¢des da camera usando o Botdo do Disparador, Tecla
de Gravacao e o Dial de Marcac¢des da Camera no controle remoto.

1. Dial Camera Settings (marcagdes da camera)
Gire este dial para ajustar as marcagdes da camera como ISO, velocidade do obturador
e abertura sem soltar o controle remoto. Pressione para baixo o dial para alternar entre
estas marcagoes.

2. Botéao do disparador
Pressione para tirar uma foto. Se o modo burst esta ativado, multiplas fotos serao
tiradas quando pressionar este botdo uma vez.

3. Tecla de gravagao do video
Pressione uma vez para iniciar a gravacao do video, entao pressione novamente para
pararagravagao.

4. Gimbal Dial
Use ‘este dial para controlar a'inclinagao-do gimbal.

~ 44 ~



Controlando o drone
Esta se¢&o explica como controlar a orientagdo do drone usando o controle remoto. O controle
remoto esta marcado no Mode 2 pelo padrao.

Notas:
Neutro/Ponto intermediario: O controle esta na posi¢do central.
Movendo o controle: O controle € movido a partir da posigédo central.

Controle remoto
(Mode 2)

Drone (" indica a direcao do Operagao

nariz do drone)

Mova o controle esquerdo para cima e para
baixo para mudar a altitude do drone.

Mova o controle para cima para subir e mova
para baixo para descer.

Quando os dois controles estiverem no
centro, o Phantom 4 Pro/Pro+ ira pairar na
posicao em que esta.

Quanto mais mover o controle a partir da
posic¢ao central, mais rapido o Phantom 4
Pro/Pro+ ira mudar a altitude. Sempre mova
0 controle suavemente para evitar uma
mudanca subita e inesperada da altitude.

Mova o controle esquerdo para a esquerda
ou para a direita para controlar o leme e a
rotagdo do drone.

Pressione o controle esquerdo para girar o
drone no sentido anti-horario, pressione o
controle direito para mover o drone no
sentido horario. Se o controle estiver na
posicao central, o Phantom 4 Pro/Pro+
permanecera na orientacdo atual.

Quanto mais afastar o controle da posigéo
central original, mais rapido o Phantom 4
Pro/Pro+ ira girar.

Mova o controle direito para cima e para
baixo para mudar a inclinagdo do drone para
frente e para tras.

Mova o controle para cima para voar para
frente e mova para baixo para voar para tras.
O Phantom 4 Pro/Pro+ ira pairar na posi¢cao
atual se o controle estiver na posi¢ao central.
Quanto mais mover o controle a partir da
posi¢ao central, maior seré o angulo de
inclinacdo (maximo de 30°) e mais rapido
sera o voo
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Mova o controle direito para a esquerda ou
para a direita para mudar a inclinagao do
drone para a esquerda ou para a direita.
Mova o controle para a esquerda para voar
para o lado esquerdo e mova para a direita
para voar para o lado direito. O Phantom 4
Pro/Pro+ ira pairar na posi¢ao atual se o
controle estiver na posi¢do central.

Pressione a tecla PAUSE uma vez para sair
da funcéo ActiveTrack, TapFly e do modo de
voo com navegacao inteligente. O drone ira
pairar na posi¢ao atual.

Ajustando os controles no controle remoto

Segure e gire o controle no sentido horario ou no sentido anti-horario para ajustar o
comprimento do controle. O comprimento apropriado do controle pode melhorar a sua preciséo
de controle.
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Chave do modo do voo
Mova a chave para selecionar o modo do voo desejado. Vocé pode selecionar entre os modos
P,SeA.

Posicao llustragao Modo de voo
Posicao 1 N Modo P
)
Posigao 2 1 Modo S
¢ ab
Posicao 3 Modo A
>
—
Posicéo 1 :;__,) ‘ /F
[ ]
Posicédo 2 Ci—:) N 0}«
S

il

Posicdo 3 C::'—')

Modo P (Posicionamento):
O modo P funciona melhor quando o sinal GPS esta forte. O drone utiliza o sinal GPS, o
Sistema de Viséo estéreo e o Sistema de Detecgado Infravermelho para estabilizar, evitar
obstaculos ou seguir assuntos em movimento. As fun¢des avancadas como TapFly e
ActiveTrack sao ativadas neste modo.

Modo S (Esporte):
Os valores de ganho do drone s&o ajustados para melhorar a condi¢do de manobras.
A velocidade maxima do voo do drone € aumentada para 72 km/h. Note que os
sistemas de Detecgéo do Obstaculo sao desativados neste modo.

Modo A (Altitude):
Quando o sinal GPS e o Sistema de Visao estiverem indisponiveis, o drone usara
somente o seu barémetro para controlar a altitude.

O Modo de Voo é fixado no modo P pelo padréo, independentemente da posi¢cao da chave.
Para mudar o modo do voo, va para a imagem da camera (Camera view) no aplicativo DJI GO

4, toque em 2 e ative “Multiple Flight Modes”. Apds ativar os.multiplos modos de voo, coloque
a chave no modo P, e entdo mude para o modo S, para voar no modo Esporte.
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Tecla RTH

Mantenha a tecla RTH pressionada para iniciar o procedimento de Retorno para Casa (RTH).
O anel de LED em volta da tecla RTH piscara em branco para indicar que o drone esta
entrando no modo RTH. O drone voltara para o ultimo Ponto de Casa gravado. Pressione esta
tecla novamente para cancelar o procedimento RTH e retomar o controle manual do drone.

Conectando o seu dispositivo movel

Incline o suporte do dispositivo movel para a posi¢cao desejada. Pressione a tecla na lateral do
suporte do dispositivo movel para liberar o grampo, e entdo coloque o dispositivo movel no
suporte. Ajuste o grampo para prender o dispositivo mdvel. Para conectar o dispositivo movel
no controle remoto usando o cabo USB, conecte uma ponta do cabo no seu dispositivo movel e
a outra ponta na porta USB na parte traseira do controle remoto.

Aviso:
O controle remoto do Phantom 4 Pro+ inclui um visor otimizado para o aplicativo DJ] GO 4.
Nenhum outro dispositivo movel & requerido.
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Melhor distancia de transmissao
O sinal de transmissao entre o drone e o controle remoto € mais confiavel dentro da area
mostrada na ilustragdo abaixo:

- o

Distancia de transmisséo otimizada

Certifique-se de que o dronejesta.voando dentro melhor zona de transmissao. Para obterum
melhor desempenho, mantenha a relagé&o apropriada entre o operador e o drone.
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LED de situacao do controle remoto

O LED de situagao reflete a for¢a da conexao entre o controle remoto e o drone. O LED RTH
indica a situacdo de Retorno para Casa do drone. A tabela abaixo contém mais informacgdes
sobre estes indicadores.

LED de situacéo

o
®

e

aﬂ@”‘

4 voas

J LED RTH

e ——
LED de situagao Alarme Situacao do controle remoto
iz Vermelho aceso J' Chime O controle remoto esta desconectado
do drone.
G Verde aceso J Chime O controle remoto esta conectado com
o drone.
R Vermelho piscando D-D-D... Erro no controle remoto.
lentamente
RAGRAY) Vermelho e Verde / Nenhum Transmissdo HD desconectada.
o - Vermelho e Amarelo
picando alternadamente
LED RTH Som Situacao do controle remoto
Wi Branco aceso J' Chime O drone esta voltando para casa.
W Branco piscando D... Enviado o comando de Retorno para
Casa para o drone.
W Branco piscando DD... Procedimento de Retorno para Casa

em andamento.

Avisor

O indicador de Situagdo do Controle Remoto ira piscar em vermelho e o som de alerta ira soar,

quando o.nivel de carga da bateria estiver muito baixo.
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Conectando o controle remoto

O controle remoto € conectado com o seu drone antes de sair da fabrica. A conexao so é
requerida quando usa um-novo controle remoto pela primeira vez. Siga 0s passos abaixo para

conectar.um-novo controle remoto:

1.

Ligue o controle remoto e conecte o dispasitivo mdvel. Ative o aplicativo DJI GO 4.
Ligue a bateria.

Entre em “Camera” e toque em, & uille entso toque na tecla “Linking RC” como o
mostrado abaixo.

< RC Control Setting X
RC Calibration >
Stick Mode S

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mods

Button Customization

c2 c1 | Not Defined |

c2 | Not Defined

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking RC

~51 ~




4. O controle remoto esta pronto para a conex&o. O indicador de situagao do controle
remoto pisca em azul e o bipe é emitido.

< RC Control Setting X
RC Calibration >
Stick Mode S

Searching for aircraft frequency,
timeout in 54 seconds

Default stick mode is Md ghe aircraft is controlled.
Do not change unless o

s — Pragcs the linking button on the aircraft
Button Customizatio 1o link this remote controller

C7;;1 N Cancel 58_____]
{ l' c2 | Not Defined ‘

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC
Linking RC

5. Localize a tecla LINK na lateral do drone, mostrada na ilustracdo abaixo. Pressione a
tecla LINK para iniciar a conexao. O indicador de situagao do controle remoto ira
acender em verde quando a conexao do controle remoto com o drone for feita com
sucesso.

Aviso:
O controle remoto-atual sera desconectado do drone se um novo controle remoto for
conectado nesta mesma drone.
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Camera e Gimbal

Este capitulo fornece as especificagdes técnicas da camera e explica 0 modo de operagao do
gimbal.

Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Perfil da camera

A camera no Phantom 4 Pro/Pro+ usa um sensor CMOS de 1 polegada para capturar o video
(até 4096 x 2160p em 60fps) e fotos com 20 megapixels. Vocé pode selecionar gravar o video
no formato MOV ou MP4. Os modos de fotografia disponiveis incluem Burst, Continua e Time-
Lapse. A imagem ao vivo do que a camera “vé” pode ser monitorado no dispositivo movel
conectado através do aplicativo DJI GO 4.

O Phantom 4 Pro/Pro+ suporta a captura 4K em 60fps. Os formatos H.265 e H.264 sao
suportados, com bitrate maximo de video de 100 Mbps.

As fotos com.20 megapixels tiradas pelo Phantom 4 Pro/Pro+.€.0 resultado da aplicacdo de
técnicas avangadas de processamento de imagem. Varios modo de fotografia melhoram a sua
experiéncia fotografica. Um obturador mecanico com velocidade maxima de 1/2000 elimina as
distor¢cdes do obturador giratério quando captura fotos de assuntos em movimento rapido.

Compartimento do cartdao Micro SD na camera

Para armazenar as fotos e os videos, insira o cartdo Micro SD no compartimento, como o
mostrado abaixo, antes de ligar o Phantom 4 Pro/Pro+. O Phantom 4 Pro/Pro+ vem com um
cartao Micro SD de 16 MB e suporta cartdes Micro SD de até 128 GB. O cartdo UHS-1 Micro
SD é recomendado por causa da rapida velocidade de leitura e gravagao permitindo salvar
dados de video com alta resolugéo.

Avisos:

e NAO remova o cartdo Micro SD do Phantom 4 Pro/Pro+ quando ele estiver ligado.

e Para assegurar a estabilidade do sistema da cdmera, uma gravagéo de video continua é
limitada em 30 minutos.

~ 53 ~



Porta de dados da camera

Ligue o Phantom 4 Pro/Pro+ e conecte o cabo USB na porta de Dados da Camera para
transferir as fotos e os videos para o seu computador. O cartdo Miro SD da camera nao pode
ser lido quando o DJI Assistant 2 estiver sendo usado.

Rt

Aviso:
O drone deve estar ligada.para acessar 0s arquivos no cartdo Micro SD.

Operacao da camera
Use o Botao do Disparador e a tecla de Gravagao no controle remoto para tirar as fotos ou
gravar o video através do aplicativo DJI GO 4.

LED de situagao da camera
O LED de Situagado da Camera acende quando o drone esta ligada e fornece informagdes
sobre a situacado de operacao da camera.

Padrdo | Situacao da camera |

G Pisca rapidamente em verde Sistema aquecendo.

O sistema ja esta aquecido, o cartdao Micro SD
esta inserido e operando corretamente.
Tirando uma foto.

‘G verde aceso

G pisca uma vez em verde

S R Fazendo 3 ou 5 fotos continuas.
G- pisca trés vezes em verde

R . ravan Vi .
¥ Pisca lentamente em vermelho Gravando o video

' pisca rapidamente em vermelho Erro no cartao SD.

BIRY A Aguecimento excessivo na cdmera
HHRY pisca duas vezes em vermelho q

= Erro no sistema.
:R-Acende em vermelho

16515 pisca alternadamente em verde e vermelho | Atualizacao do programa interno.

~ 54 ~



Gimbal

Perfil do gimbal

O gimbal de 3 eixos fornece uma plataforma estavel para conectar a camera, permitindo que
vocé capture fotos e video estaveis. O gimbal pode inclinar a camera dentro da escala de 120
graus.

-90°

Use o dial do Gimbal no controle remoto para controlar o movimento de inclinagdo da camera.

Modos de operagao do gimbal

Dois modos de operagao do gimbal estdo disponiveis. Mude entre os diferentes modos de
operacao na pagina Camera Settings no aplicativo DJI GO 4. Note que o seu dispositivo movel
deve estar conectado no controle remoto para que as mudancas tenham efeito. Veja os
detalhes na tabela abaixo:

| Modo Follow O angulo entre a orientagcdo o gimbal e o nariz do drone
EE v permanece constante o tempo todo.
* Modo FPV O gimbal sera sincronizado com o movimento do drone para
fornecer a experiéncia do voo com perspectiva em primeira
pessoa.

Avisos:
e O erro no motor do gimbal pode ocorrer nestas situagdes:
1. O drone esta em um terreno desnivelado ou o movimento do gimbal & obstruido.
2. O gimbal recebeu uma.forga externa excessiva, como uma colisgo. Decole em um terreno
nivelado e proteja o gimbal o tempo todo.
e Voar com nevoa forte ou nuvem pode molhar o gimbal, levando.a uma falha temporaria. O
gimbal voltara a operagdo normal quando secar.
o E normal o gimbal prodtzir um pulso curto'de tom de bipe ap6s a inicializagéo.
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Aplicativo DJI GO 4

Este capitulo descreve as quatro principais fungdes do aplicativo DJI GO 4.
Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Q aplicativo

O aplicativo DJI GO 4 € umaplicativo movel designado especificamente para os equipamentos
Ddl-Use-este-aplicativo-para-controlar-o-gimbal,-a-camera e-as outras fungdes do drone. As
segcdes Equipment, Editor, SkyPixel e Me do aplicativo sdo usadas para configurar o seu drone,
para editar e para compartilhar as fotos e videos. E recomendado que use um tablet para obter
melhores resultados.

Setes Sralch T 12N 'eTT =1

clp  PHANTOM 4 PRO +

GO FLY
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Pagina CAMERA

Entre na imagem da camera tocando em Camera na tela de boas-vindas do DJI GO.

Imagem da camera (Camera View)

24 —

28 —

20

D M H M B 16008
- 1 UGy
HS M/S Vs MS VPSS M ] ﬂ

Situagao do sistema

HITOSCIST L Este icone indica a situagdo de voo do drone e varias mensagens de

aviso.

Situacao de Detec¢do dos Obstaculos

———— = . 2
- Barras vermelhas sao mostradas quando se aproxima dos obstaculos.
Barras laranjas sao mostradas quando os obstaculos estao distantes do drone.

Indicador do Nivel de Carga da Bateria

——o o (indicador do nivel da carga da bateria fornece a indicagdo dinamica do
nivel da carga da bateria. As zonas coloridas no indicador do nivel da bateria
representam os niveis de poténcia necessarios para executar as diferentes fungdes.

Modo de Voo

% O texto perto deste icone indica o modo de voo atual.
Toque para confirmar a marca¢des MC (Controlador Principal). Estas marcag¢des

permitem gue vocé modifique os limites de voo e margue os valores de ganho.

~ 57 ~



5. Parametros da Camera

ELUs

| Be Wi W W
1600 1/5000 +0.3 AUTO

Mostra os parametros de marcag&o da cadmera e a capacidade do cartdo Micro SD.

6. Forca do Sinal GPS

Nl Mostra a forga do sinal GPS atual. As barras brancas indicam a forgca adequada
do sinal GPS.

7. Indicacgao do Sistema de Visao Frontal

°): Toque nesta tecla para ativar ou desativar as fung¢des fornecidas pelo Sistema de
Visao.

8. Sinal do Controle Remoto

1
h-"“ -Este icone mostra a forga do sinal do controle remoto.

9. Forga do Sinal de Conexdo HD Video

HD il - Este icone mostra a forca da conexao do sinal de video HD entre o drone e o
controle remoto.

10-Nivel de Carga da Bateria

["AGM Este icone mostra o nivel de carga atual da bateria.
Toque para ver 0 menu de informagao da bateria, marque os varios limites de aviso da
bateria e veja o histérico de avisos da bateria.

11. Tecla de Foco / Medicédo
pHERC
LJ / \./ ~ Toque para mudar entre 0 modo do foco e 0 modo de medigdo. Toque para
selecionar o objeto para o foco ou a medigao.

12. Marcagoes Gerais
® e e Toque para entrar no menu de marcacgao geral para selecionar a unidade de
medida, ativagdo de streaming ao vivo, ver as rotas de voo e muito mais.

13. Exposigdao Automatica Fixada
& AE -Toque para fixar o valor da exposigao.

14. Tecla de Foto / Video
@

. :Toque para mudar entre o modo de gravagao da foto e do video.

15. Gimbal Slider
(= > Mostra a inclinagdo da camera no gimbal.

Manual Traduzido e Diagramado por
marccostradutor@oi.com.br



16. Tecla de Fotografia / Gravagao
® /O : Toque para iniciar a gravagao da foto ou a gravagao do video clipe.

17. Marcagdes da Camera
-O—

-— - . .
o= ‘Toque para marcar ISO, velocidade do obturador e os valores da exposi¢ao
automatica na camera.

18. Reproducéo

L> ] - Toque para entrar na pagina de reprodugdo. Vocé pode ver a fotos e os videos

que foram capturados.

19. Mapa
Toque no mini mapa para mudar entre Camera View (imagem da cadmera) e Map View

(imagem do mapa).
0O 1000 rr
8 "

20. Telemetria do Voo

] D . M
HS NM/S VS M/S VPSS M

Altitude do voo e Fungao do radar:

A altitude de voo do drone é indicada pelo icone na forma de um alvo.
(1) A seta vermelha mostra a diregcao do drone.

(2) A relacao da area cinza até a area azul indica a inclinagéo do drone.
(3) O nivel horizontal da area cinza indica o angulo de rotagao dor drone.

Parametros de voo:
Altitude: Distancia vertical a partir do Ponto de Casa.
Distance: Distancia horizontal a partir do Ponto de Casa.
Vertical Speed: Velocidade do movimento na distancia vertical.
Horizontal Speed: Velocidade do movimento na distancia horizontal.

Distancia do drone:
A-distancia horizontal entre o drone e o operador.

Manual Traduzido e Diagramado por
marccostradutor@oi.com.br



21. Modo de Voo Inteligente
it
- Este icone acende quando o Modo de Voo Inteligente esta em uso.

22. Smart RTH

© ‘Ipicia o procedimento RTH. Toque para que o drone volte para o ultimo Ponto de
Casa gravado.

23. Decolagem / Pouso Automatico

2

¥, o »
SIS "Toque para iniciar a decolagem ou o pouso automatico.

24. Livestream

@ “Este icone indica que a alimentag&o atual do video esta sendo transmitida ao vivo
no YouTube. Certifique-se de que o servico mével de dados esta disponivel no eu
dispositivo movel.

25. Retorno

q' “Toque neste icone para voltar para 0 menu principal.

Editor

Este editor de video inteligente € fornecido com o aplicativo DJI GO 4. Apds gravar varios
clipes de video e transferi-los para o seu dispositivo movel, va para Editor na tela inicial. Vocé
pode entdo selecionar um modelo e 0 numero especifico de clipes que s&do combinados
automaticamente para criar um filme curto que pode ser imediatamente compartilhado.

SkyPixel

Mostra e compartilha as fotos e os videos na pagina SkyPixel.

Me
Se ja tem uma conta DJI, vocé podera participar do forum de discussdes, e compartilhar a sua
arte na comunidade.



Voo

Este capitulo descreve as praticas de voo com seguranca e as restricdes de voo.
Manual traduzido e diagramado por www.marccostradutor@gmail.com, entre em contato
quando precisar do manual de instru¢des traduzido de qualquer aparelho importado.

Condicoes de voo

1. NAO USE o drone com o tempo ruim, incluindo chuva, neve, névoa e ventos acima de
10m/s.

2. Voe somente em areas abertas. Prédios altos e estruturas de aco podem afetar a
precisdo da bussola interna e com o sinal GPS.

3. Evite obstaculos, multidGes, linhas de alta voltagem, arvores ou itens flutuantes na
agua.

4. Minimize a interferéncia eletromagnética ndo voando em areas com alto nivel de
eletromagnetismo, incluindo estacdes base de telefone celular ou torres de transmissao
de radio.

5. O desempenho do drone e da bateria esta sujeito aos fatores do ambiente, como
densidade do ar e temperatura. Tenha cuidado quando voar a 6.000 metros e além,
acima-do nivel do mar, porque-o desempenho-da bateria.e do drone pode ser reduzido.

6. O Phantom 4 Pro/Pro+ nao pode operar dentro das areas polares da Terra.

Limites de voo e area de restricao de voo

Todos os operadores de veiculos aéreos nao tripulados: (UAV) devem estar cientes de todas as
regras de organiza¢des como ICAQO e FAA. Por razdes de seguranca, a fungdo de limite de voo
€ ativada no modo padrao para ajudar o usuario a usar esta unidade com seguranga e
legalmente. A func&o de limite do voo inclui os limites de altura, limites de disténcia e zonas
sem voo.

Quando operar no modo P, o limite de altura, o limite do raio e as Zonas Sem Voo operam
juntas para limitar o drone. No modo A somente o limite de altura opera e 0 voo nao pode
ultrapassar a altura de 500 metros.
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Altitude maxima de voo & Limites do raio

A altitude maxima de voo e os limites do raio podem ser mudadas no aplicativo DJI GO 4.
Preste atencao porque a altitude maxima de voo ndo pode ultrapassar 500 metros. De acordo
com estas marcagdes, o seu Phantom 4 Pro/Pro+ ira voar no cilindro restrito, como o mostrado
abaixo:

Altitude méaxima do voo . . .
Raio maximo

Ponto de Casa

Altitude do drone
quando ligado

Sinal GPS forte G piscando em verde

Limites do voo

Aplicativo DJI GO 4

Indicador de situagao
do drone

Altura méaxima

A altitude do voo deve
estar abaixo da altitude
marcada.

Aviso: Height
limit reached (chegada
ao limite da altitude).

Nenhum

Raio maximo

A distancia do voo
deve estar dentro do
raio maximo.

Aviso: Distance
limit reached (chegada
ao limite da distancia)

Pisca em vermelho

rapidamente quando a
drone se aproxima do
limite maximo do raio.

Sinal GPS fraco ¥ piscando em amarelo

Limites do voo

Aplicativo DJI GO 4

Indicador de situagao
do drone

Altura maxima

A altitude é restrita a 8
metros quando o sinal
GPS esta fracoe o
Posicionamento da
Visao esta ativado. A
altitude é restrita a 50
metros quando o sinal
GPS esta fracoe o
Posicionamento da
Vis&o esta desativado.

Aviso: Height
limit reached (chegada
ao limite da altura).

Nenhum

Raio maximo

Sem limite

Avisos:

e Se esta voando fora da limite, vocé ainda pode controlar o Phantom 4 Pro/Pro+, mas néao pode

voar alem.

e Se o drone voar para além-do raio maximo;-ela voltara automaticamente para dentro do raio
quando o sinal GPS estiver forte.
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Zonas com voo restrito

Todas as zonas com voo restrito estao listadas no site oficial da DJI no enderego
http://flysafe.dji.com/no-fly. As zonas com voo restrito sao divididas em areas de aeroporto e
areas restritas, incluindo os principais aeroportos e os campos de voo onde drones operam em
baixa altitude. As areas restritas incluem as linhas limite entre os paises ou locais sensiveis. Os
detalhes das zonas com voo restrito s&o explicados abaixo:

Aeroporto

1. A zona do aeroporto com restricdo de voo compreende as zonas de decolagem restrita
e zonas de altitude restrita. Cada circulo na zona varia no tamanho.

3. Das milhas R1 até orto a altitude de voo é limitada na
ros).da ponta do aeroporto e na
ada " pés (500 metroS) em R1+1
ilha. o

2. As milhas R1 (o valor de R1 depende do tamanho e do formato do aeroporto) em volta
inclinagao de 15 gra

~ 4. Quando o drone entrar dentro de 320 pés (100 metros) das zonas sem voo, uma
mensa?jn&?e aviso aparecera rgarpﬂcatlvo DJI GO 4

0 aeroporto € a zona de decolagem restrita, a decolagem é proibida dentro desta zona.
€ externa
ara reender

|« Aeroporto

H4—1mde —»|~— R1 —» o 1l

1. Zona sem voo.
2. Zona de voo com altitude restrita.
3. Zona de aviso.
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Area restrita
1. As areas restritas ndo tém restricdes na altitude do voo.
2. As milhas R em volta da area restrita designada é a area com decolagem restrita. O

drone nao pode decolar dentro desta zona. O valor de R varia com base na definicao
das areas restritas.

3. A‘“zona de aviso” € marcada em volta da zona de seguranga. Quando voar dentro de
0.062 milhas (100 metros) desta zona, um aviso aparecera no aplicativo DJI GO 4.

| — Area restrita SE—— |

=y

1. Zona sem voo.
2. Zona de aviso
3. Zona livre.

CallDrone.

Aprender para Empreender
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), .
Sinal GPS forte @' Piscando em verde

Zona

Restri¢ao

No aplicativo DJI GO 4

Indicador de
situacao do drone

Zona sem voo O

Os motores ndo dao
partida.

Aviso: Vocé esta na
zona sem voo. A
decolagem néo é
permitida.

Se o drone entrar na
area restrita no modo
A, mas é mudada para
o modo P, o drone ira
pousar
automaticamente e
parar os motores.

Aviso: Vocé esta na
zona sem Voo, 0 pouso
automatico foi ativado.

Zona de voo com Se o drone entrar na Aviso R1: Voce esta em | (R} e Vermelho
area restrita no modo uma area restrita. Desga | ;
. . . . piscando
altitude restrita A, mas € mudada para | para a altitude segura.
o modo P, elaira
descer até a altitude Aviso R2: Vocé esta em
apropriada e pairar 15 uma zona restrita. A
pés (4.5 metros) abaixo | altitude maxima de voo
do limite de altitude. esta restrita entre 20 e
500 metros. Voe com
cautela.
) Sem restrigbes de voo. | Aviso: Vocé esté se
Zona de aviso aproximando da zona
restrita. Voe com
cautela.
Sem restricdes de voo. | Nada Nada
Zona livre
Nota:

Descida Semi Automatica: Todos os comandos do controle estéao disponiveis, exceto o comando

de aceleragdo durante o processo de descida e pouso. Os motores param. automaticamente

apos 0 pouso.

Avisos:

e Quando voar na zona de seguranga, o'indicador de situagdo do‘drone piscara rapidamente
em vermelho e continuaré por 3 segundos, entdo.muda.para.indicar a situagdo atual de voo
e continua por 5 segundos, e entdo voltara para o vermelho piscando.

e | Porirazbes de seguranga, ndo voe perto de aeroportos; estradas, estagoes de trem, linhas
de trem, centro da cidade e outras areas especiais. Tente assegurar que o drone esteja
visivel o tempo todo.
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Lista de checagem pré-voo

1.

Nogapwbd

As baterias do controle remoto, drone e dispositivo movel devem estar totalmente
carregadas.

As hélices devem estar montadas corretamente e firmemente.

O cartdo Micro SD deve estar inserido, se necessario.

O gimbal deve estar funcionamento normalmente.

Os motores podem dar a partida e estao funcionando normalmente.

O aplicativo DJI GO 4 foi conectado com sucesso no controle remoto.

Certifique-se de que os sensores do Sistema de Detecgao do Obstaculo estao limpos.

Calibragem da bussola

Calibre a bussola somente quando o aplicativo DJI GO 4 ou o indicador de situag&o pedir para
voceé fazer isto. Observe as regras abaixo quando calibrar a bussola:

Precaucgdes:

NAO calibre a sua btissola onde existe a chance de uma forte interferéncia eletromagnética,
como magnetite, estruturas de estacionamento e locais com ago reforgado.

NAO transporte materiais ferromagnéticos com vocé durante a calibragem, como chaves ou
telefone celular.

O aplicativo DJI GO 4 ira pedir para vocé solucionar o problema na bussola se ela foi afetada por
uma interferéncia forte. Siga as instrugdes abaixo para resolver problemas com a bussola.

Procedimentos de calibragem
Selecione umespaco aberto para executar 0s‘procedimentos abaixo.

1.

Toque na barra de Situagao do Drone no aplicativo e selecione “Calibrate”, entao siga
as instrugdes'na tela.

Segure o drone horizontalmente e gire-a 360 graus. O Indicador de Situagdo do Drone
mudara para verde aceso.
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3. Segure o drone verticalmente, com o nariz apontando para baixo, e gire-a 360 graus
junto ao eixo central. Recalibre a bussola se o Indicador de Situagdo do Drone acender

em vermelho.

4. Recalibre o drone se o Indicador de Situagéo do Drone piscar em vermelho.

Aviso: Se o indicador de situagdo do drone piscar em vermelho e amarelo alternadamente, os
dados da bussola ndo estdo normais. Mova o drone para um local diferente e tente novamente.

Dicas:
o NAO calibre a bussola perto de objetos de metal como pontes, carros e andaimes.

Se o Indicador de Situagdo do Drone esta piscando em vermelho e amarelo alternadamente
apos colocar o drone no cho, a bussola sofreu uma interferéncia magnetica. Mude a sua

posigéo.
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Decolagem e Pouso automaticos

Decolagem automatica
Use a decolagem automatica somente se o Indicador de Situagao do Drone estiver piscando
em verde. Siga os passos abaixo para usar esta fungao:

1.

Ative o aplicativo DJI GO 4, entre na pagina “Camera’.
Siga a lista de checagem pré voo.

4 . e .
Toque em &= e confirme se a condigao € segura para o voo. Mova o icone para
confirmar a decolagem.
O drone ira decolar e pairar em 1.2 metros acima do chao.

Aviso:

O Indicador de Situagdo do Drone pisca rapidamente quando usa o Sistema de
Posicionamento da Visédo para a estabilizagdo. O drone ira pairar automaticamente abaixo de
3 metros. E recomendado que espere até fixar o sinal GPS antes de usar a fungéo de
decolagem automatica.

Pouso automatico

Use o pouso automatico somente se o Indicador de Situa¢do do Drone esta piscando em
verde. Siga 0s passos abaixo para usar esta funcao:

1.

2.
3.

4.

Toque em <2 para assegurar que a condigdo de pouso € ideal. Deslize o dedo para
confirmar. .

Aborte-oprocesso de pouso imediatamente usando a tecla!X® na tela.

a. Quando a fungao Landing Protection determina que o terreno é adequado para o
pouso, o Phantom 4 Pro / Pro+ ird pousar suavemente

b. Se a fun¢do Landing Protection determina que o terreno nao é adequado para o
pouso, o-Phantom 4,Pro-/ Pro+ ira pairar-e esperar,a confirmacao do piloto.

c. Se a funcao Landing Protection n&o estiver operando, o aplicativo DJI GO 4 ira
mostrar a indicagao de pouso quando o Phantom 4 Pro / Pro+ descer abaixo de 30
centimetros. Mova o acelerador para baixo ou use o slider na tela para pousar
automaticamente.

O drone ira pousar e desligar automaticamente.
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Para iniciar/parar os motores

Dando partida nos motores

O comando de controles combinados (CSC) é usado para dar partida nos motores. Pressione
as alavancas para a parte inferior interna ou externa para dar a partida nos motores. Quando
0s motores comecarem a girar, solte os controles simultaneamente

9

Para parar os motores
Ha dois métodos para parar os motores.

Método 1: Quando o Phantom 4 Pro/Pro+ pousar, pressione o controle esquerdo para
baixo (1), entdo execute o comando CSC usado para dar partida nos motores como o
descrito acima (2). Os motores irdo parar imediatamente para parar os motores. Solte
os controles quando 0s motores pararem.

Método 2: Quando o drone pousar, mantenha o controle esquerdo pressionado para
baixo. Os motores irdo parar-apds 3 segundos.

Método 1 Método 2

Para parar o motor no meio do voo
Mova o controle esquerdo para a parte inferior no canto interno, e pressione a tecla RTH ao
mesmo tempo. Sé pare os motores no meio do voo em situagdes de emergéncia.

R.®|
U B

+

p
e
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Teste de voo

Procedimentos de decolar / pousar

1.

Coloque o drone em um terreno aberto e nivelado com os indicadores da bateria virados
para voces.

Ligue o controle remoto e o seu dispositivo movel, entdo ligue a bateria.

Ative o aplicativo DJI GO 4 e entre na pagina Camera.

Espere até o Indicador de Situagdo do Drone piscar em verde. Isto indica que o Ponto
de Casa esta gravado e agora é seguro voar. Se piscar em amarelo, isto indica que o
Ponto de Casa nao foi gravado, e vocé nao deve decolar o drone.

Pressione o acelerador lentamente para cima para decolar ou use a decolagem
automatica.

Tire as fotos ou grave o video usando o aplicativo DJI GO 4.

Para pousar, paire sobre uma superficie nivelada e mova o acelerador lentamente para
baixo para descer.

ApoOs pousar, execute o comando CSC ou segure o acelerador na posicao mais baixa
até os motores pararem.

Primeiro desligue a bateria, e entdo desligue o controle remoto.

Avisos:

e Quando o Indicador de Situagdo do Drone piscar rapidamente em amarelo durante o voo, o
drone entrou no modo Failsafe.

e Os Indicadores de Situagdo do Drone piscam lentamente em vermelho para indicar que a
bateria esta fraca, e piscam rapidamente em vermelho para indicar que a bateria esta muito
fraca.

Sugestodes e dicas de video

4 Bl

Jyo

Verifique a lista de checagem antes de cada voo.

Selecione o modo de operacao desejado para o gimbal no aplicativo DJI GO 4.
Sempre que possivel grave o video quando voar no modo P.

Sempre voe com tempo bom, em duas com som ou sem vento.

Mude as marcagbes da cAmera de acordo com a sua preferéncia. Elas incluem o
formato da foto e a compensacao da exposigéo.

Execute os testes de voo para estabelecer as rotas de voo.e as cenas.

Pressione os controles 'suavemente para fazer movimentos estaveis e uniformes do
drone:
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Ap

Especificacoes

Drone

Peso (com a bateria & hélices)
Dimensao diagonal (sem as hélices)
Velocidade maxima de subida
Velocidade maxima de descida
Velocidade maxima

Angulo méaximo de inclinagéo
Velocidade angular maxima

Altitude maxima acima do nivel do mar
Tempo maximo de voo

Escala de temperatura p/ operar
Sistemas de Satélite

Escala de precisao GPS para pairar

Gimbal

Estabilizagéo

Escala de controle

Velocidade angular maxima controlavel
Precisao do controle angular

Sistema de Visao
Escala de velocidade

Escala de altitude

Escala de operagao

Escala 'do Sensor de Obstaculos
FOV

Frequéncia de medicao
Ambiente de operagao

Sistema de Detecgao Infravermelho
Escala do Sensor de Obstaculos

FOV

Frequéncia de medicao

Ambiente de operagao

dice

1388 gramas

350 mm

6 m/s (modo S); 5 m/s (modo P)

4 m/s (modo S); 3 m/s (modo P)

72 km/h (modo S), 58 km/h (modo A);

50 km/h (modo P)

42° (modo S); 35° (modo A); 25° (modo P)
250%s (modo S), 150° (modo A)

6.000 metros

Cerca de 30 minutos

0°a40°C

GPS / GLONASS

Vertical: +/-0.1 m (com Sistema de Visao);
+/-0.5 m (com GPS).

Horizontal: +/-0.3 m (com Sistema de Visao);
+/-1.5m (com GPS).

3 eixos (inclinagdo, rotagdo e guinada)
Pitch (inclinagdo): -90° a +30°

Pitch: 90%s

+/-0.01°

Menor ou igual a 50 km/h em 2 metros
acima do chao.

0-~10-metros

0 ~ 10 metros

0.7~ 30/ metros

60° (horizontal); +/-27° (vertical)

10 Hz

Superficie com padréo claro e iluminagéao
adequada (lux > 15)

0.2 ~ 7 metros

700 (horizontal); +/-10° (vertical)

10 Hz

Superficie com material de reflexo difuso e
refletividade > 8% (como paredes, arvores,
pessoas, etc.)
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Camera
Sensor

Lentes

Escala ISO

Obturador mecanico
Obturador eletronico

Tamanho da imagem

Tamanho da imagem PIV

Modos de fotografia

CMOS 1 polegada, pixels efetivos: 20 MP

84° FOV, 8.8 mm (equivalente ao formato
35mm) /2.8, foco no infinito.

Video: 100 ~ 3200 (Auto)
100 ~ 6400 (Manual)

Foto: 100 ~ 3200 (Auto)
100 ~ 1280 (Manual)

8 s —1/2000s

1/2000 ~ 1/8000 s

3:2 Aspect Ratio: 5472x3648
4:3 Aspect Ratio: 4864 x3648
16:9 Aspect Ratio: 5472x3078

4096x2160 (4096x2160 24/25/30/48/50p)
3840x2160 (3840x2160 24/25/30/48/50/60p)
2720x1530 (2720x1530 24/25/30/48/50/60p)
1920x 1080 (1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p)
1280x720 (1280x720 24/25/30/48/50/60/120p)

Foto simples

Fotografia Burst: 3/5/7 fotos com um toque
Exposicdo automatica (AEB): 3/5 quadros
em.0.7EV Bias

Interval: 2/3/5/7/10/15/30/60 segundos
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Modos de gravagao de video

Bitrate maximo do video

Formatos suportados de arquivo

Tipos de cartao SD suportados

Escala de tempenatura p/ operar

H.265
o C4K:
o 4K:

« 2 7K:

« FHD:

« HD:

H.264
« C4K:
o 4K:

« 2.7K:

« FHD:

~

4096x2160 24/25/30p @100Mbps
3840x2160 24/25/30p @100Mbps
2720x1530 24/25/30p @65Mbps
2720x1530 48/50/60p @80Mbps
1920x 1080 24/25/30p @50Mbps
1920x1080 48/50/60p @65Mbps
19201080 120p @100Mbps
1280x720 24/25/30p @25Mbps
1280x720 48/50/60p @35Mbps
1280x720 120p @60Mbps

4096x 2160 24/25/30/48/50/60p @100Mbps
3840x2160 24/25/30/48/50/60p @100Mbps
2720x 1530 24/25/30p @80Mbps
2720x1530 48/50/60p @100Mbps

1920x 1080 24/25/30p @60Mbps

1920x 1080 48/50/60p @80Mbps
1920x1080 120p @100Mbps

1280x720 24/25/30p @30Mbps

1280x720 48/50/60p @45Mbps

1280x720 120p @80Mbps

100 Mbps

FAT32 / exFAT
Foto: JPEG, DNG (RAW), JPEG+DNG
Video: MP4/MOV (AVC/H.264, HEV/H.265)

Micro SD
- Capacidade maxima: 128 MB

0°.a40°C
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Controle remoto
Frequéncia de operagao

Distancia maxima de transmiss&o

Temperatura p/ operagao

Bateria

Poténcia do transmissor (EIRP)

Voltagem de operagéo

Porta de saida de video

Suporte para dispositivo movel

Carregador
Voltagem
Poténcia

Bateria (PH4 - 5870 mAh -15.2V)

Capacidade

Voltagem

Tipo da bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura p/ operar

Poténcia maxima de carregamento

2.400 GHz ~ 2.483 GHz
5.725 ~ 5.825 GHz

FCC: 7 km, CE: 3.5 km, SRRC: 4 km
(sem obstrucdes e livre de interferéncia)
FCC: 7 km, CE: 2 km, SRRC: 4 km

0°C-40°C
6000 mAh LiPo 2S

2.500 ~ 2.483 GHz
FCC: 26 dbm; CE:14 dbm; SRRC: 20 dbm
5.725 ~ 5.825 GHz
FCC: 28 dbm; CE:14 dbm; SRRC: 20 dbm

74V@1.2A

GL300E: HDMI, USB
GL300F: USB

GL300E: Visor embutido (tela de 5.5
polegadas, 1920 x 1080)
GL-300F: Tablets e Smartphones.

17.4 Volts
100 Watts

5870 mAh
15.2V

LiPo 4S
89.2 Wh
468 gramas
-10°C-40°C
100 Watts
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Atualizacao do Firmware (programa interno)

O aplicativo DJI Assistant 2 ou DJI GO 4 atualiza o drone e o controle remoto.

Atualizando o firmware do drone

Método 1: Usando o DJI Assistant 2

oaplwN=

Conecte o drone no computador usando o cabo USB.

Ative o DJI Assistant 2 e entre na sua conta DJI.

Selecione “Phantom 4 Pro/Pro+” e clique em “Firmware Update” no painel esquerdo.
Selecione a versao do firmware que quer atualizar.

Espere até o firmware ser baixado e a atualizag¢&o ira iniciar automaticamente.
Reinicie o drone apds completar a atualizagdo do firmware.

Método 2: Usando o aplicativo DJI GO 4

1.
2.

3.

4.

Certifique-se de que o drone e o controle remoto estao ligados e conectados.

Para o Phantom 4 Pro, conecte a porta Micro USB do drone no dispositivo movel
com o cabo USB OTG.

Para o Phantom 4 Pro+, conecte a porta Micro USB no drone, e o controle remoto
com o cabo USB OTG.

Siga as instrugdes na tela no aplicativo DJI GO 4 para atualizar. Certifique-se de que
a internet esta disponivel durante a atualizagao.

Reinicie o drone apds completar a atualizagdo do firmware.

Atualizando o firmware do controle remoto

Método 1: Usando o aplicativo DJI GO 4

Ligue o controle remoto e conecte-o com o aplicativo DJI GO 4. Uma indicacao
aparecera se estiver disponivel uma nova atualizagc&o do firmware. Para iniciar a
atualizag&o, conecte o dispositivo mével na internet e siga as instrugdes na tela.

Método 2: Usando o cartdo Micro SD (somente com o Phantom 4 Pro+)

1.

2.
3

Visite o site oficial da DJI e va para a pagina Phantom 4 Pro/Pro+, baixe o firmware
mais recente para o seu cartdo Micro SD.

Insira o cartdo Micro SD no_compartimento.do cartdo no controle remoto.

Ligue o controle remoto, entre em System Settings.> About Device > System
Update, clique em Local Update na parte superior direita. O firmware mais recente
sera mostrado no cartdo Micro SD. Cliqgue em Update para iniciar a atualizacao.

Notas:

A atualizagdo do firmware levaré cerca de 15 minutos. E normal que o gimbal suba, 0
indicador de situagdo do drone pisque de forma anormal e o drone inicialize. Espere
pacientemente ate a atualizagdo ser completada.

Certifique-se de que o computador tem acesso a internet.

Certifique-se de que o nivel da bateria é adequado.

Né&o desconecte o drone do computador durante a atualizagdo do firmware.
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Modo de Voo Inteligente

O modo de Voo Inteligente (Intelligent Flight) inclui as fungdes Course Lock, Home Lock, Point
of Interest (POI), Follow Me e Waypoints para ajudar o usuario a criar gravagdes profissionais
durante o voo. As fungdes Course Lock e Home Point ajudam a fixar a orientagdo do drone de
modo que o usuario pode se concentrar em outras operagdes. As funcdes Point of Interest,
Follow Me e Waypoints permitem que o drone voe automaticamente de acordo com a
manobras de voo pré-marcadas.

Course Lock Fixa a dire¢do atual do nariz do drone para frente. O drone sera movido nas
direcdes fixadas independente da sua orientacdo (angulo yaw).

Home Lock Mova o controle pitch para tras para mover o drone na diregéo do Ponto de
Casa gravado.

Point of Interest O drone ira orbitar automaticamente em volta do assunto para que o operador
possa se concentrar no enquadramento.

Follow Me Uma linha virtual € criada entre o drone e o dispositivo movel, assim o drone

pode trilhar o seu movimento enquanto vocé se movimenta. Note que a fungao
Follow Me esté sujeita a precisdo do sinal GPS no seu dispositivo movel.

Waypoints Grava o caminho do voo, entdo o drone ira voar pelo mesmo caminho
repetidamente enquanto vocé controla a camera e a orientagdo. O caminho do
voo pode ser salvo e reutilizado no futuro.
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